




1 .Avantages de la solution de gestion de �otte :   

1.1 Avantages �nanciers : 

amélioration de la rentabilité. 
 réduction des coûts de déplacement (les déplacements inutiles).
 réduction des coûts de communication. 

Gagnez 50 Km de déplacement inutile par jour soit 1 300 Km par mois, ce qui engendre une 
économie de 90 litres de gasoil et faite vos calculs. 

1.2 Avantages opérationnels : 

 localisation et suivi en temps réel. 
 relation permanente avec les équipes terrain. 

=============================  une sécurité totale, minimiser les risques.  

1.3 Avantages humains : 

organisation des tournées. 
 rapports d’activité. 
 historique des trajets. 
 Infraction de vitesse. 
 positionnement cartographique. 



2 .Description de la solution de gestion de �otte :   

2.1 Description générale : 

Il s’agit d’un système basé sur la technologie GPRS et la technologie web Internet ou intranet. 
Chaque calculateur AVL embarqué envoie une trame de  localisation périodiquement à une 
base de donnée via un serveur de collecte et d’échange .Le serveur de donnée étant hébergé 
chez un fournisseur moyennant une liaison permanente ligne spécialisé ou frame-relay . Il se 
base sur l’emploi d’un point d’accès au réseau APN permettant l’interconnexion du réseau 
GPRS avec internet. 
Il est aussi possible d’interroger les calculateurs  AVL par appel à l’aide de téléphone portable 
pour recevoir en retour un message de localisation en cas de besoin moyennant une page 
WAP dans laquelle il y a un récapitulatif de l’état du parc. 



2.2 Le système embarqué : 

C’est un calculateur VEGEO qui se compose d’un module GPS 
ou plutôt GPRS auquel on connecte deux antennes : 
Une antenne GPS qui va à son tour capter la position via les satellites. 



2.3 Le logiciel d’exploitation : ATS View : 

L’ATS VIEW est un logiciel de gestion de �otte basé sur GIS en open source, avec une 
interface graphique facile à manipuler, il permet l ’édition de cartes en format vectorielle ou en 
format de Google Earth .ATS intègre une base de don nés locale pour le stockage des données 
relatif à la gestion de �otte notamment :Véhicules  , chau�eurs , traces ……. 



L’interface utilisateur fonctions basiques :

Liste des trajets  : permet de savoir tous les trajets e�ectués par les véhicules, a savoir, heure 
départ, heure arrivée, distance parcourue, vitesse maximale, durée du trajet et en�n  
Le délai de stationnement tout en visionnant tout c ela sur un fond cartographique : carte 
Vectorielle ou Google Earth.  

Stationnement : permet de visualiser tous les stationnements, le point d’arrêt , la date 
et la durée. 

Détails de passage : permet de visualiser les passages de véhicules p ar des lieux inscrit dans 
La base de donnée de ATS Server (lieux connus : Ariana, Bab Bhar, Med V ………).

Infraction de vitesse : permet de savoir les infractions de vitesse et de v isualiser l’ 
Emplacement de l’infraction, la date et l’heure. 

Stationnements et passage par lieux connus : Pour utiliser ces deux onglets,il faut tout 
d’abord parémetrer vos lieux favoris , en ajoutant directement sur la carte des lieux et en les 
surnommant. 

  



Temps réel : Permet de visualiser tous vos véhicules en temps réel, le nom du chau�eur ou la 
matricule du véhicule, emplacement sur la carte, date, heure, et vitesse, par un simple clique 
sur le lieu, on voit directement le véhicule concerné sur le fond cartographique. 

Ce qui ceux en rouges : sont en stationnement.  
Ce qui en vert : sont en marche, ils roulent. 



Les fonctions 



Conclusion : 



Autres fonctions de ATS View :

ATS permet même d’éditer des rapports sur les trajets et stationnements, les infractions de 
vitesse …………., que nous pourront les exporter en � chiers Word Excel , PDF…………. 


